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По  первому  варианту,  в  данном  механизме  

кривошип выполнен в виде солнечного колеса, 

имеющего центр вращения - стойку, от которой со 

смещением на расстоянии α расположена стойка, 

являющаяся центром вращения двух составных 

водил. Водила состоят из двух кривошипов, соеди-

ненных с двумя кулисами посредством установ-

ленных в их полостях ползунов, присоединенных к 

двум направляющим. К направляющим соединены 

два сателлита, к которым присоединены нижние 

головки шатунов. Их верхние головки имеют со-

единения с поршнями, расположенными соответ-

ственно в двух разных цилиндрах. 

По второму варианту верхние головки шату-

нов, снабженных пружинами, соединены соответ-

ственно с двумя разными поршнями, расположен-

ными в одном цилиндре. 
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Изобретение относится к машиностроению и 

может быть применено в автотракторном  маши-

ностроении. 

Известен кривошипно-ползунный механизм 

привода режущего аппарата, содержащий корпус, 

установленный в нем кривошип, взаимодейству-

ющий с ним шатун, с которым шарнирно соединен 

нож режущего аппарата [1]. 

Недостатком аналога является то, что при его 

помощи не представляется возможным добиваться 

переменных скоростных характеристик  необхо-

димых для технологического процесса. 

Другим аналогом [2] является устройство, 

состоящее из корпуса, размещенного в нем сол-

нечного колеса, взаимодействующих с ним двух 

сателлитов и шарнирно связанных двух водил 

(кривошипов), двух ползунов, двух кулис, двух 

направляющих, которые размещены в полости 

кулис с возможностью перемещения вдоль них и 

связаны с сателлитами. Ползуны размещены в 

направляющих. 

НЕДОСТАТКИ 

1. Не представляется возможным до-

биваться переменных скоростных  характери-

стик. 

2. При выполнение технологического  

процесса уборки кормовых культур остаются не-

убранные участки. 

В качестве прототипа выбран кривошипно-

шатунный механизм гусеничного трактора, со-

стоящий из шарнирно соединенных всех дета-

лей и узлов: коленчатый вал (в качестве кривоши-

па), соединенные с ним два шатуна вращающихся 

вокруг стойки и соединенных с двумя поршнями, 

расположенных в цилиндре [3]. 

Недостатки: 

1. Постоянные скоростные  характеристи-

ки кривошипа. 

2. Невозможность получения перемен-

ных скоростных характеристик для технологиче-

ского процесса. 

3. Низкая надежность. 

Цель изобретения - повышение надежности 

механизма, производительности и обеспечение 

большего КПД. 

Предлагаемый механизм в двух вариантах ис-

полнения пояснен прилагаемыми кинетическими 

схемами на фиг. 1 (вариант 1) и фиг. 2 (вариант 2), 

где α - расстояние смещения от центральной стой-

ки. 

Вариант 1. Устройство состоит из шарнирно 

соединенных деталей и узлов: кривошипа в виде 

солнечного колеса 1, имеющего центр вращения - 

стойку 2, от которой со смещением на расстоянии 

α расположена стойка 3. Стойка 3 является цен-

тром вращения двух составных водил, состоящих 

из двух кривошипов 4, соединенных с двумя кули-

сами 6 посредством установленных в их полостях 

ползунов 5, присоединенных к двум направляю-

щим 7. Два сателлита 8 также имеют соединения с 

направляющими 7. Нижняя головка первого шату-

на 9 соединена с одним сателлитом 

8, а ее верхняя головка с поршнем 10, верти-

кально расположенном в цилиндре 11. Нижняя 

головка второго шатуна 9 соединена с другим 

сателлитом 8, а ее верхняя головка с другим порш-

нем 10, горизонтально расположенном в другом 

цилиндре 11. 

Вариант 2. Устройство состоит из шарнирно 

соединенных деталей и узлов: кривошипа в виде 

солнечного колеса 1, имеющего центр вращения -

стойку 2, от которой со смещением на расстоянии 

α расположена стойка 3. Стойка 3 является цен-

тром вращения двух составных водил, состоящих 

из двух кривошипов 4, соединенных с двумя кули-

сами 6 посредством установленных в их полостях 

ползунов 5, присоединенным к двум направляю-

щим 7. Два сателлита 8 соединены с кулисами 6. 

Нижние головки шатунов 9 соединены с двумя 

сателлитами 8, а их верхние головки с двумя раз-

ными поршнями 10, которые вертикально распо-

ложены в цилиндре 11. Шатуны 9 снабжены пру-

жинами 12. 

Принцип работы обоих вариантов механизма 

следующее (фиг. 1): 

По первому варианту (фиг. 1). При вращении 

кривошипов 4 поршни 10 внутри цилиндров 11 

совместно с направляющими 7, расположенными 

внутри кулис 6, совершают возвратно-

поступательные  движения  и  одновременно вра-

щаются. При этом, сателлиты 8  перекатываются 

по солнечному колесу 1. 

При этом шатуны 9 совершают  плоскопарал-

лельные движения по горизонтальной и верти-

кально осям. 

По второму варианту (фиг. 2). При вращении 

кривошипов 4 поршни 10 внутри цилиндров 11 

совместно с направляющими 7, расположенными 

внутри кулис 6, совершают возвратно-

поступательные движения и одновременно  вра-

щаются. При этом, сателлиты 8 перекатываются по 

солнечному колесу 1. При этом шатуны 9 совер-

шают поступательные движения по вертикальной 

оси. 

Преимущества: 

1. Получение переменные скорости и  ускоре-

ние. 

2. Переменные передаточные отношения. 

3. Переменные параметры позволяет улуч-

шить технологический процесс работы механиз-

ма.1111111111111111111111 

 

 

 



 
 

 

ФОРМУЛА ИЗОБРЕТЕНИЯ 

 
1. Планетарно-шатунный механизм, содержа-

щий шарнирно соединенные между собой: криво-

шип, два шатуна, вращающихся вокруг стойки и 

соединены с двумя поршнями, расположенными в 

цилиндре, отличающийся тем, что кривошип 

выполнен в виде солнечного колеса, имеющего 

центр вращения - стойку, от которой со смещени-

ем на расстоянии α расположена другая стойка, 

являющаяся центром вращения двух составных 

водил, состоящих из двух кривошипов, соединен-

ных с двумя кулисами посредством установленных 

в их полостях ползунов, присоединенных к двум 

направляющим, соединенных с двумя сателлитами, 

к которым присоединены нижние головки шату-

нов, верхние головки которых, имеют соединения 

с поршнями, расположенными соответственно в 

двух разных цилиндрах, совершающих движения 

по вертикальной и горизонтальной осям. 

2. Планетарно-шатунный механизм, содержа-

щий шарнирно соединенные между собой: криво-

шип, два шатуна, вращающихся вокруг стойки и 

соединенные с двумя поршнями, расположенными 

в цилиндре, отличающийся тем, что верхние 

головки шатунов, снабженных пружинами, соеди-

нены соответственно с двумя разными поршнями, 

расположенными в одном цилиндре, совершающие 

поступательные движения по вертикальной оси. 
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